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1. Problématiques du HPC dans 
un contexte industriel

Calcul Hautes 
Performances

ɆPerformances
ɆOptimisations

Contexte industriel

ɆÉvolutivité
ɆMaintenabilité
ɆLisibilité
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1. Différentes approches

ɆExpressivité maximale
ɆPerformances rarement (jamais ?) optimales

Langage

ɆPerformances maximales
ɆAucune expressivité

Bibliothèques

ɆExpressivité étendue dans le domaine
ɆTrès bonnes performances dans le domaine 

« Domain SpecificLanguage» (DSL)
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1. Différentes approches

Fonction 
mathématique

A+=B

A+=B+C

Langage

(C)

add1(A, B)

add2(A, B, C)

Bibliothèques
(BLAS)

cblas_saxpy(
N, 1, B, 1, A, 1)

cblas_saxpy(
N, 1, B, 1, A, 1)

cblas_saxpy(
N, 1, C, 1, A, 1)

DSL
(Legolas++)

A+=B

A+=B+C
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1. Des accélérateurs de calcul
GPUs

Nvidia

CUDA

AMD

Brook+

Intel

ExoCHI

Cell

IBM 
Octopiler

IBM AFL

Multi -
ÃĞÕÒÓ

Intel TBB OpenMP
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2. 5{[ ŘŜ ƭΩŀƭƎŝōǊŜ ƭƛƴŞŀƛǊŜ 
creux structuré : Legolas++

1. Introduction
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Legolas++ : possibilités
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Legolas++ : possibilités


