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un contexte industriel

Calcul Hautes
Performances

E Performances
£ Optimisations

Contexte industriel

Z Evolutivité
E Maintenabilité
E Lisibilité
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1. Difféerentes approches

W e~ R

FExpressivité maximale
FPerformances rarement (jamais ?) optimales

mad  Bibliotheques

EPerformances maximales
FAucune expressivité

« Domain SpecificLanguage» (DSL)

F Expressivité étenduedans le domaine
FETres bonnes performancesians le domaine
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1. Difféerentes approches

Fonction Langage Bibliothéques DSL
mathematique (C) (BLAS) (Legolast++)

add1(A,B)

add2(A, BC)
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